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UNIDAD ELECTRÓNICA DE CONTROL 

La unidad electrónica de control ( ECU, calculador, centralita, unidad de mando) 

constituye el “cerebro” del sistema y está integrada por varios bloques con 

misiones específicas. 
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EJEMPLO: SISTEMA DE INYÉCCIÓN-ENCENDIDO FIAT BRAVO 

1. Centralita gestión motor 9. Sensor posición mariposa 15. Conector diagnosis 21. Bomba combustible  

2,3. Relé y electroventilador       10. Sonda lambda                        16. Electroválvula canister          22. Bujías encendido  

4,5. Sensor y velocímetro 11. Conmutador arranque  17. Regulador ralentí                  23. Bobinas encendido  

6. Caudalímetro  12. Sensor detonación  18. Cuentarrevoluciones  24. Módulo encendido  

7. Sensor régimen motor 13. Sensor de fase motor  19. Inyectores   25. Centralita inmovilizador  

8. Sensor temperatura 14. Compresor clima  20. Relés del sistema    
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PROCESADOR 
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ARQUITECTURA DE BLOQUES DE UNA E.C.U 
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Diseño de ECU mediante DSP  
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Diseño de ECU mediante DSP  

DSP (1) 

Son sistemas programables que permiten realizar de forma optima los cálculos 

necesarios para implementar algoritmos de proceso de señal. Esta optimización se 

consigue mediante algunos aspectos principales: 

• implementación de operaciones por hardware 

• instrucciones poco comunes que ejecutan varias operaciones en un solo ciclo 

• modos de direccionamiento especiales 

• memoria de programa “ancha”, con más de 8 bits. 
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DSP (2) 
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Diseño de ECU mediante DSP  

DSP (Características para Automoción) 

Los criterios más importantes de selección suelen ser: 

 Adecuados o no para la automoción 

 Grado de integración 

 Rendimiento 

 Precio 

 Consumo de energía. 
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Componentes Software y Herramientas de Desarrollo 

El software para procesado digital de señales en automoción puede ser de diversos 

tipos; suele ser desarrollado tanto en lenguajes de alto nivel como en lenguaje 

ensamblador. 

Los lenguajes de alto nivel son los escogidos cuando lo que se valora es la 

facilidad de validación y portabilidad de los programas.  

El lenguaje ensamblador es utilizado cuando la eficiencia del programa es una 

prioridad.  

Las herramientas de desarrollo deben tener un buen soporte para el test (debug) y 

el validado de los programas. En los sistemas en los que se usan algoritmos 

estándar, la disponibilidad de módulos de software desarrollados por terceros puede 

ser importante.  
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Procesadores utilizados en procesado digital de señales en automoción 

Hoy en día muchos tipos de chips se utilizan para las tareas de procesado digital de 

señales en sistemas de automoción; desde microcontroladores de 8 bits (MCU), 

DSP´s hasta FPGA´s. Debido a su poco rendimiento en el procesado de señales, los 

microcontroladores raramente se emplean para sistemas que requieran mucha 

potencia de procesado. 


