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Esquema de circuitos de corriente
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Sensor del angulo de giro del volante, Unidad de control de la red
de a bordo, Unidad de control de la electrénica de la columna de
la direccién, Cuadro de instrumentos, Testigo de averia de
lampara
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Sensor del angulo de giro del volante

Unidad de control en el cuadro de instrumentos @
Unidad de control de la red de a bordo [ﬁ]

Unidad de control de la electrénica de la columna de la
direccion

Cuadro de instrumentos

Testigo de averia de lampara

Conector de 16 contactos

Conector de 32 contactos

Conector de 32 contactos

Conexion (bus High), en el mazo de cables del tablero de
instrumentos

Conexion (bus Low), en el mazo de cables del tablero de
instrumentos

Conexién 1 (bus CAN de confort High), en el mazo de cables
principal

Conexion 1 (bus CAN de confort Low), en el mazo de cables
principal




