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El SEAT Exeo es un vehículo de tracción delantera

en el que se ha conseguido que la suspensión

delantera no se vea afectada durante su funcionamiento

por las fuerzas de tracción.

El objetivo de la suspensión multibrazo del eje

delantero es guiar la mangueta de forma que la

rueda tenga la caída y la convergencia adecuada

independientemente de cuánto gire el volante y del

recorrido de la suspensión.

La suspensión tiene dos configuraciones: normal

y deportiva, que se diferencian entre ellas por el

tarado de los muelles, de los amortiguadores y de

los tacos de rebote.

El eje delantero sigue las pautas de la suspensión

por paralelogramo deformable en la que los brazos

de unión entre la carrocería y la rueda son transversales

al eje longitudinal del vehículo. La figura del

paralelogramo queda definida por los brazos, la

rueda y la carrocería.

COMPONENTES DEL EJE DELANTERO

El eje delantero del Exeo está formado por:

- Los soportes superiores de los amortiguadores.

- Los brazos oscilantes superiores.

- Las manguetas.

- Los amortiguadores.

- Los muelles.

- Las bieletas de reacción.

- Los brazos guía.

- La barra estabilizadora.

- Las barras de acoplamiento.

- El subchasis.

Los brazos oscilantes superiores, los brazos guía

inferiores y las bieletas de reacción se unen mediante

silenblocs en un extremo y mediante rótulas

en el otro. Todos estos elementos sirven de puntos

de apoyo para el guiado de la mangueta.

En cambio, los elementos de amortiguación no

tienen asignada ninguna función de guiado para el

eje y sólo transmiten fuerzas en dirección axial.
